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Les métadonnées liées aux 5873 publications scientifiques EQUIPES A -

FRM sont représentées et reliées en fonction des références () citées M Ed ICa | 9
dans les publications. Le paysage bibliographique obtenu permet

d'explorer ces données et de mettre en évidence les territoires propres

a chaque projet, auteurrice, etc., et ceux en commun. Les liens fnnover PDUF sauver
auteur-rices - références ont été représentés.



20 ans du programme EQUIPES FRM

Evolution du nombre de publications ke

par année de parution et par année 600
de sélection des projet

500
La publication de résultats scientifiques 400
originaux se poursuit bien au-dela de la duree
de financement allouée aux projets de 300
recherche (3 ans). Les decouvertes issues des
projets EQUIPES FRM nourrissent des 200
retombees  scientifiques  qui  perdurent
plusieurs annees, jusqua une decennie, 100
suivant le début des projets. o
S

Annee de selection du projet

@® 2005 ©® 2006 @ 2007 ® 2008 ® 2009 2010 @ 2011 ® 2012
© 2013 2014 ® 2015 2016 ©® 2017 2018 ® 2019 2020
Le renseignement dun code projet associe a un financement FRM au ® 2021 ©2022 ® 2023 ® 2024

seln des publications n'a ete generalise qu'a partir des projets finances
en 2012, De ce fait, entre 2005 et 2012, lassignation des publications
aux projets est incertaine



20 ans du programme EQUIPES FRM

Collaborations interurbaines et
contributions nationales au sein des
publication

Les projets EQUIPES FRM ont benéficieé d'une collaboration
intense avec plus de 90% des publications produites en
collaboration 1 adresse). Les collaborations se sont reparties
sur 5 continents a travers 95 pays, impliquant 767 aires
urbaines et plus de 769 villes distinctes. 54% des publications
sont le résultat d'une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif au sein
des publication issues des projets EQUIPES FRM, avec 20 %
des publications présentant au moins une affiliation associee
a une adresse aux Etats-Unis, suivis par l'Allemagne (11 %), la
Grande-Bretagne (10 %), la Suisse (5,4 %) et lltalie (5,1 %).

Le pays associe a une publication est base sur laffiliation(s) des auteurricels). Le
cartogramme represente la surface des pays ponderee par le nombre de publications
(compte entier) associees a au moins une adresse correspondante. Par souci de lecture, le
poids de la France a ete reduit a 1.




20 ansdu programme EQUIPES FRM

Collaborations internationales

par année de parution des
publication

53,7% des publications parues entre 2005 et 2010
sont le resultat d'une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif
au sein des publication, avec 21 % des publications
présentant au moins une affiliation associée a une
adresse aux Etats-Unis, suivis par le Canada (8 %), la
Grande-Bretagne (7 %), lAllemagne (7 %) et la Suisse
(6 %).
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Collaborations internationales

par année de parution des
publication

53,6 % des publications parues entre 2011 et 2015
sont le resultat d'une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif
au sein des publication avec 19 % des publications
présentant au moins une affiliation associée a une
adresse aux Etats-Unis, suivis par l'Allemagne (10 %),
la Grande-Bretagne (10 %), la Suisse (6 %) et les Pays-
Bas (5%).
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Collaborations internationales

par année de parution des
publication

54,4 % des publications parues entre 2016 et 2020
sont le resultat d'une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif
au sein des publication avec 20 % des publications
presentant au moins une affiliation associee a une
adresse aux Etats-Unis, suivis par la Grande-Bretagne
(11 %), UAllemagne (11 %), l'ltalie (5,2 %) et 'Espagne (5,1

%).
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Collaborations internationales

par année de parution des
publication

54,26 7% des publications parues entre 2020 et 2025
sont le resultat d'une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif
au sein des publications avec 21,2 % des publications
présentant au moins une affiliation associée a une
adresse aux Etats-Unis, suivis par l'Allemagne (11,5
%), la Grande-Bretagne (10,2 %), 'Espagne (6,5 %) et
l'ltalie (5,7 %).
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Collaborations des co-auteurs et co-autrices
par année de parution des publications
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Co-occurrences des mots-clés
auteurs-rices par année de parution des
publication

Les mots-cles auteurrices sont classes selon leur frequence et sont associes
selon leur co-occurrence. La taille des termes est representative de la
frequence du terme parmi les publications selectionnees. Les communautes
de mots-cles frequemment associes sont colorees par differentes couleurs.
Spatialisation : Fruchterman Reingold

Resolution de detection des communautes : 0,3
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Co-occurrences des mots-cles

auteurs-rices par année de parution des

publication

Les mots-cles auteurrices sont classes selon leur frequence et sont associes
selon leur co-occurrence La taille des termes est representative de la
frequence du terme parmi les publications selectionnees. Les communautes
de mots-cles frequemment associes sont colorees par differentes couleurs.
Spatialisation : Fruchterman Reingold

Resolution de detection des communautes : 0,3
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Co-occurrences des mots-clés
auteurs-rices par année de parution des
publication

Les mots-cles auteurrices sont classes selon leur frequence et sont associes
selon leur co-occurrence. La taille des termes est representative de la
frequence du terme parmi les publications selectionnees. Les communautes
de mots-cles frequemment associes sont colorees par differentes couleurs.
Spcatialisation : Fruchterman Reingold

Resolution de detection des communautes : 0,3
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Co-occurrences des mots-clés
auteurs-rices par année de parution des
publication
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Les thematiques liees aux recherches sur la Covid-19
et le virus SARS-CoV-2 eémergent distinctement au
sein du corpus de publications entre 2021 et 2025,
Elles s'associent aux thématiques Lliees aux
mecanismes et composants de limmunite et de
l'inflammation.

Les mots-cles auteurrices sont classes selon leur frequence et sont associes
selon leur co-occurrence. La taille des termes est representative de la
frequence du terme parmi les publications selectionnees. Les communautes
de mots-cles frequemment associes sont colorees par differentes couleurs.
Spatialisation : Fruchterman Reingold

Resolution de detection des communautes : 0,3

Explorer la carte dynamique
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20 ans du programme EQUIPES FRM

Paysage bibliographique

Les reférences liees aux 5873 publications
scientifiques issues des projets EQUIPES FRM sont
associees selon les co-citations existantes au sein du
corpus et constituent les noceuds de base du paysage
bibliographique, avant d'étre spatialises selon la
meéthode force-based. Les autres métadonnées liees
aux publications sont representees et liees aux
reférences correspondantes. Le paysage
bibliographique obtenu met en evidence les
reférences  frequemment  co-citées,  pouvant
constituer un cluster disciplinaire, sous-disciplinaire
ou liées a des projets de recherche en particulier.

L'exemple de limportant cluster sur le bord droit du paysage
correspond au reseau de co-citations des publications issues
du projet de Jean-Laurent Casanova (EQUIPE FRM 2019).

La taille des nceuds est representative du nombre darticles associes a la
metadonnee. Plus le nceud est central, plus la metadonnee est partagee
parmiles publications.

Seuil de représentation des references > 10 co-citations
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Méthodologie
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