
20 ans du programme EQUIPES FRM

20 ans de 
publications 
scientifiques

Paysage bibliographique
Les métadonnées liées aux 5873 publications scientifiques EQUIPES 
FRM sont représentées et reliées en fonction des références (   ) citées 
dans les publications. Le paysage bibliographique obtenu permet 
d’explorer ces données et de mettre en évidence les territoires propres 
à chaque projet, auteur·rice, etc…, et ceux en commun. Les liens 
auteur·rices – références ont été représentés.

Légende :

Publication projet
Source
Auteur·rice
Affiliation
Pays
Financeur
Mot-clé
Domaine, sous-domaine
Sujet
Référence
Année
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Année de sélection du projet

 2005 2006 2007 2008 2009 2010 2011 2012

 2013 2014 2015 2016 2017 2018 2019 2020
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La publication de résultats scientifiques 
originaux se poursuit bien au-delà de la durée 
de financement allouée aux projets de 
recherche (3 ans). Les découvertes issues des 
projets EQUIPES FRM nourrissent des 
retombées scientifiques qui perdurent 
plusieurs années, jusqu’à une décennie, 
suivant le début des projets.

Evolution du nombre de publications 
par année de parution et par année 
de sélection des projets 

Le renseignement d’un code projet associé à un financement FRM au 
sein des publications n’a été généralisé qu’à partir des projets financés 
en 2012. De ce fait, entre 2005 et 2012, l’assignation des publications 
aux projets est incertaine

20 ans du programme EQUIPES FRM
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Collaborations interurbaines et 
contributions nationales au sein des 
publications

Les projets EQUIPES FRM ont bénéficié d’une collaboration 
intense avec plus de 90% des publications produites en 
collaboration (>1 adresse). Les collaborations se sont  réparties 
sur 5 continents à travers 95 pays, impliquant 767 aires 
urbaines et plus de 769 villes distinctes. 54% des publications 
sont le résultat d’une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif au sein 
des publication issues des projets EQUIPES FRM, avec 20 % 
des publications présentant au moins une affiliation associée 
à une adresse aux Etats-Unis, suivis par l’Allemagne (11 %), la 
Grande-Bretagne (10 %), la Suisse (5,4 %) et l’Italie (5,1 %). 

Le pays associé à une publication est basé sur l’affiliation(s) des auteur·rice(s). Le 
cartogramme représente la surface des pays pondérée par le nombre de publications 
(compte entier) associées à au moins une adresse correspondante. Par souci de lecture, le 
poids de la France à été réduit à 1. 

20 ans du programme EQUIPES FRM
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Collaborations internationales 
par année de parution des 
publications
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53,7% des publications parues entre 2005 et 2010 
sont le résultat d’une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif 
au sein des publication, avec 21 % des publications 
présentant au moins une affiliation associée à une 
adresse aux Etats-Unis, suivis par le Canada (8 %), la 
Grande-Bretagne (7 %), l’Allemagne (7 %) et la Suisse 
(6 %). 

Explorer la carte dynamique

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://public.flourish.studio/visualisation/25408657/
https://public.flourish.studio/visualisation/25408657/
https://public.flourish.studio/visualisation/25408657/
https://public.flourish.studio/visualisation/25408657/
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Collaborations internationales 
par année de parution des 
publications
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53,6 % des publications parues entre 2011 et 2015 
sont le résultat d’une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif 
au sein des publication avec 19 % des publications 
présentant au moins une affiliation associée à une 
adresse aux Etats-Unis, suivis par l’Allemagne (10 %), 
la Grande-Bretagne (10 %), la Suisse (6 %) et les Pays-
Bas (5%). 

Explorer la carte dynamique

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://public.flourish.studio/visualisation/25411079/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411079/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411079/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411079/
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Collaborations internationales 
par année de parution des 
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54,4 % des publications parues entre 2016 et 2020 
sont le résultat d’une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif 
au sein des publication avec 20 % des publications 
présentant au moins une affiliation associée à une 
adresse aux Etats-Unis, suivis par la Grande-Bretagne 
(11 %), l’Allemagne (11 %), l’Italie (5,2 %) et l’Espagne (5,1 
%). 

Explorer la carte dynamique

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://public.flourish.studio/visualisation/25411209/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411209/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411209/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411209/
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Collaborations internationales 
par année de parution des 
publications
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54,26 % des publications parues entre 2020 et 2025 
sont le résultat d’une collaboration internationale.

Les Etats-Unis sont le premier partenaire collaboratif 
au sein des publications avec 21,2 % des publications 
présentant au moins une affiliation associée à une 
adresse aux Etats-Unis, suivis par l’Allemagne (11,,5 
%), la Grande-Bretagne (10,2 %), l’Espagne (6,5 %) et 
l’Italie (5,7 %). 

Explorer la carte dynamique

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://public.flourish.studio/visualisation/25411310/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411310/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411310/
https://public.flourish.studio/visualisation/25411310/
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Collaborations des co-auteurs et co-autrices 
par année de parution des publications
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Explorer la carte dynamique (2005 – 2025)

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
https://ouestware.gitlab.io/retina/1.0.0-beta.1/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fraw.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20-EQUIPES-FRM%2Frefs%2Fheads%2Fmain%2Ftest_point_CoKEYAUTn10000.gexf&ca[]=i-s&ca[]=o-s&ca[]=d-s&ca[]=m-s&ec=s
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Co-occurrences des mots-clés 
auteurs·rices par année de parution des 
publications
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Explorer la carte dynamique

Les mots-clés auteur·rices sont classés selon leur fréquence et sont associés 
selon leur co-occurrence. La taille des termes est représentative de la 
fréquence du terme parmi les publications sélectionnées. Les communautés 
de mots-clés fréquemment associés sont colorées par différentes couleurs. 
Spatialisation : Fruchterman Reingold
Résolution de détection des communautés : 0,3

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2Fa0c6272a5b7cd1bdce2d305fbf0e7ab6%2Fraw%2F27733fa5ac43daed951483fad899f101a1011c2d%2Fnetwork-0aa2e034-0d3.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2Fa0c6272a5b7cd1bdce2d305fbf0e7ab6%2Fraw%2F27733fa5ac43daed951483fad899f101a1011c2d%2Fnetwork-0aa2e034-0d3.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2Fa0c6272a5b7cd1bdce2d305fbf0e7ab6%2Fraw%2F27733fa5ac43daed951483fad899f101a1011c2d%2Fnetwork-0aa2e034-0d3.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2Fa0c6272a5b7cd1bdce2d305fbf0e7ab6%2Fraw%2F27733fa5ac43daed951483fad899f101a1011c2d%2Fnetwork-0aa2e034-0d3.gexf
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Co-occurrences des mots-clés 
auteurs·rices par année de parution des 
publications
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Explorer la carte dynamique

Les mots-clés auteur·rices sont classés selon leur fréquence et sont associés 
selon leur co-occurrence La taille des termes est représentative de la 
fréquence du terme parmi les publications sélectionnées. Les communautés 
de mots-clés fréquemment associés sont colorées par différentes couleurs. 
Spatialisation : Fruchterman Reingold
Résolution de détection des communautés : 0,3

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20a42a4d4780c9aadda99a661f809a9f%2Fraw%2Fc214a48bf6659365f44ef25c2ccfef104eca1a3b%2Fnetwork-4e6fe76f-0cb.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20a42a4d4780c9aadda99a661f809a9f%2Fraw%2Fc214a48bf6659365f44ef25c2ccfef104eca1a3b%2Fnetwork-4e6fe76f-0cb.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20a42a4d4780c9aadda99a661f809a9f%2Fraw%2Fc214a48bf6659365f44ef25c2ccfef104eca1a3b%2Fnetwork-4e6fe76f-0cb.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F20a42a4d4780c9aadda99a661f809a9f%2Fraw%2Fc214a48bf6659365f44ef25c2ccfef104eca1a3b%2Fnetwork-4e6fe76f-0cb.gexf
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Co-occurrences des mots-clés 
auteurs·rices par année de parution des 
publications
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Explorer la carte dynamique

Les mots-clés auteur·rices sont classés selon leur fréquence et sont associés 
selon leur co-occurrence. La taille des termes est représentative de la 
fréquence du terme parmi les publications sélectionnées. Les communautés 
de mots-clés fréquemment associés sont colorées par différentes couleurs. 
Spatialisation : Fruchterman Reingold
Résolution de détection des communautés : 0,3

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F7db6539ea121507e3096f8000937fb38%2Fraw%2F811b61f2ac7b339a6ad89bec4e28a933e02402a1%2Fnetwork-b82f8364-961.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F7db6539ea121507e3096f8000937fb38%2Fraw%2F811b61f2ac7b339a6ad89bec4e28a933e02402a1%2Fnetwork-b82f8364-961.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F7db6539ea121507e3096f8000937fb38%2Fraw%2F811b61f2ac7b339a6ad89bec4e28a933e02402a1%2Fnetwork-b82f8364-961.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F7db6539ea121507e3096f8000937fb38%2Fraw%2F811b61f2ac7b339a6ad89bec4e28a933e02402a1%2Fnetwork-b82f8364-961.gexf
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Co-occurrences des mots-clés 
auteurs·rices par année de parution des 
publications
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Explorer la carte dynamique

Les mots-clés auteur·rices sont classés selon leur fréquence et sont associés 
selon leur co-occurrence. La taille des termes est représentative de la 
fréquence du terme parmi les publications sélectionnées. Les communautés 
de mots-clés fréquemment associés sont colorées par différentes couleurs. 
Spatialisation : Fruchterman Reingold;
Résolution de détection des communautés : 0,3

Les thématiques liées aux recherches sur la Covid-19 
et le virus SARS-CoV-2 émergent distinctement au 
sein du corpus de publications entre 2021 et 2025. 
Elles s’associent aux thématiques liées aux 
mécanismes et composants de l’immunité et de 
l’inflammation.

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F5d57d269c45e29d4bc71189a7b3156b5%2Fraw%2F85dfc499981e9134f783a870bd37b94c1e3c717f%2Fnetwork-bb05efae-673.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F5d57d269c45e29d4bc71189a7b3156b5%2Fraw%2F85dfc499981e9134f783a870bd37b94c1e3c717f%2Fnetwork-bb05efae-673.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F5d57d269c45e29d4bc71189a7b3156b5%2Fraw%2F85dfc499981e9134f783a870bd37b94c1e3c717f%2Fnetwork-bb05efae-673.gexf
https://ouestware.gitlab.io/retina/beta/#/graph/?url=https%3A%2F%2Fgist.githubusercontent.com%2FnicolasEugenieFRM%2F5d57d269c45e29d4bc71189a7b3156b5%2Fraw%2F85dfc499981e9134f783a870bd37b94c1e3c717f%2Fnetwork-bb05efae-673.gexf
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Paysage bibliographique

Légende :

Publication projet
Source
Auteur·rice
Affiliation
Pays
Financeur
Mot-clé
Domaine, sous-domaine
Sujet
Référence
Année

 

Explorer la carte en haute-résolution

Les références liées aux 5873 publications 
scientifiques issues des projets EQUIPES FRM sont 
associées selon les co-citations existantes au sein du 
corpus et constituent les nœuds de base du paysage 
bibliographique, avant d’être spatialisés selon la 
méthode force-based. Les autres métadonnées liées 
aux publications sont représentées et liées aux 
références correspondantes. Le paysage 
bibliographique obtenu met en évidence les 
références fréquemment co-citées, pouvant 
constituer un cluster disciplinaire, sous-disciplinaire 
ou liées à des projets de recherche en particulier. 

L’exemple de l’important cluster sur  le bord droit du paysage 
correspond au réseau de co-citations des publications issues 
du projet de Jean-Laurent Casanova (EQUIPE FRM 2019). 

La taille des nœuds est représentative du nombre d’articles associés à la 
métadonnée. Plus le nœud est central, plus la métadonnée est partagée 
parmi les publications.
Seuil de représentation des références : > 10 co-citations

20 ans du programme EQUIPES FRM

https://frm.preprod.sweetpunk.io/impact/20ansEQUFRM/PAYSAGEBIBLIO_EQU_ALLYEARSweb.svg
https://frm.preprod.sweetpunk.io/impact/20ansEQUFRM/PAYSAGEBIBLIO_EQU_ALLYEARSweb.svg
https://frm.preprod.sweetpunk.io/impact/20ansEQUFRM/PAYSAGEBIBLIO_EQU_ALLYEARSweb.svg
https://frm.preprod.sweetpunk.io/impact/20ansEQUFRM/PAYSAGEBIBLIO_EQU_ALLYEARSweb.svg
https://frm.preprod.sweetpunk.io/impact/20ansEQUFRM/PAYSAGEBIBLIO_EQU_ALLYEARSweb.svg
https://frm.preprod.sweetpunk.io/impact/20ansEQUFRM/PAYSAGEBIBLIO_EQU_ALLYEARSweb.svg
https://frm.preprod.sweetpunk.io/impact/20ansEQUFRM/PAYSAGEBIBLIO_EQU_ALLYEARSweb.svg
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Méthodologie
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20 ans du programme EQUIPES FRM
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